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Thémes abordés : - Etablir un ensemble d'hypotheses pertinentes en vue de modéliser un systeme mécanique complexe ;

- Exploiter les équations de la cinématique et de la dynamique des corps rigides en vue de I'établissement du modele;

- Comprendre une loi de comportement spécifique (exemple : modeéle de contact pneu/sol) et I'incorporer dans le modele ;

- Exploiter les méthodes numériques nécessaires a la recherche d'équilibre et a la simulation temporelle du systeme modélisé ;

- Présenter les résultats de fagon professionnelle, les interpréter et en expliquer les limites par rapport aux hypothéses choisies,
au type de modele et aux méthodes numériques mises en oeuvre.

Acquis A l'issue du projet, les étudiants seront capables d'établir un ensemble d'hypothéses pertinentes en vue de modéliser un systeme
. mécanique complexe pour simuler son comportement dynamique et analyser les résultats de cette simulation.
d apprentissage La contribution de cette UE au développement et a la maitrise des compétences et acquis du (des) programme(s) est accessible

a la fin de cette fiche, dans la partie « Programmes/formations proposant cette unité d’enseignement (UE) ».

Contenu : Choix d'un exemple réel de systeme mécanique, en fonction du theme proposé (ex. : un véhicule, une moto, un engin de foire)
et récolte des données utiles ;

- Etablissement des hypothéses pertinentes pour établir le modéle " multicorps " en fonction des résultats et de I'analyse demandés ;
- Elaboration et mise en #uvre informatique du modele multicorps a l'aide du logiciel symboligue ROBOTRAN ;

- Compréhension et implantation dans le modéle de certaines lois de comportement spécifiques (modele de contact, de commande,
environnement spatial particulier) ;

- Elaboration d'un programme Matlab pour la simulation et I'analyse numérique du modele précédent ;

- Réalisation d'un modéle graphique du systéeme a l'aide d'un logiciel DAO et animation du systeme sur base des simulations
effectuées ;

- Interprétation des résultats et Analyse critique du modéle réalisé : présentation orale et sous forme d'un rapport de projet.

Autres infos : - Prérequis : cours de base en Mécanique rationnelle et en Méthodes Numeériques.
- Evaluation : de groupe, sur base d'un rapport et d'une présentation du projet.

Cycle et année > Bachelier en sciences de l'ingénieur, orientation ingénieur civil
| > Bachelier en sciences mathématiques

d'étude: : > Master [120] : ingénieur civil électromécanicien
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